Il Robot Da Vinci

La piattaforma robotica & formata da una console chirurgica, un carrello paziente e un carrello
visione. La console chirurgica rappresenta il centro di controllo del robot Da Vinci; € il sistema con
cui il chirurgo si interfaccia e controlla il sistema endoscopico e gli strumenti EndoWrist
(strumentario chirurgico che replica ed amplifica i movimenti della mano), attraverso due
manipolatori e una pedaliera. Inoltre, il chirurgo osserva il campo operatorio attraverso un visore
stereo “fullimmersion” in HD-3D. Il carrello paziente e il componente operativo del sistema Da Vinci
ed e prowvisto di quattro braccia innestate su un perno centrale girevole, che comandano
I'endoscopio e gli strumenti chirurgici in modo da poter agire su tutti i quadranti del campo
operatorio. Il carrello visione contiene I'unita centrale di elaborazione delle immagini.

Inoltre, offre la possibilita di vedere il campo operatorio in tre dimensioni full HD (in grado di
moltiplicare fino a 10 volte la normale visione dell'occhio umano) e di utilizzare movimenti naturali
simili a quelli delle mani e delle braccia. La tecnica robotica riesce a filtrare e rendere pressoché
impossibili eventuali tremori dell’operatore alla console, consente un’estrema facilita di accesso ad
anatomie “difficoltose” e incrementa notevolmente la precisione nella procedura demolitiva e in
quella ricostruttiva.



